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1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania techniczne dotyczace wykonania
i odbioru roboét zwigzanych z przebudowa drogi dojazdowej do gruntéw rolnych w obrebie
geodezyjnym Strzatkowo (Strzatkowo-tezec) — ul. Stoneczna

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét rozbiérkowych
w obrebie projektowanej budowy i obejmuija :

- rozebranie kraweznikdw betonowych wraz z tawg,
- rozebranie nawierzchni z ptyt zelbetowych petnych

Uwaga: Materiatly rozbiérkowe stanowig wlasnos¢ Zamawiajgcego i odtransportowane bedg
na skltadowisko wskazane przez Inzyniera na odl. do 5 km, przy zachowaniu ustalen Dz. U. Nr 62
z dn. 20.06.2001 r. Ustawa 628 z dn. 27.04.2001 r. ,, O odpadach”.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w ST D.00.00.00

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST D.00.00.00

2. MATERIALY

Nie wystepuja

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D.00.00.00.
3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robét zwigzanych z rozbiérkg elementéw drog moze by¢ wykorzystany sprzet podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:

- koparki, dzwigi, tadowarki, samochody ciezarowe, mtoty pneumatyczne,
4. TRANSPORT
4.1. Transport materiatéw z rozbiorki

Materiat z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnymi $rodami transportu zaakceptowanymi przez
Inzyniera dla danego rodzaju materiatu rozbiérkowego.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogéblne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D.00.00.00
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5.2. Zakres wykonywanych robét

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub recznie w sposob okreslony w ST lub przez
Inzyniera.

5.2.1. Oznakowanie robét prowadzonych w pasie drogowym

Za bezpieczenstwo ruchu na odcinku wykonywanych robé6t odpowiedzialny jest Wykonawca robot.
Odcinki wykonywanych robét nalezy oznakowaé zgodnie z projektem organizacji ruchu na czas
budowy, opracowanym przez Wykonawce robé6t zgodnie obowigzujgcymi w tym zakresie przepisami.

5.2.2. Rozbiorka warstw nawierzchni bitumicznej i podbudowy.

Powyzsze roboty nalezy wykona¢ zrywarka. Materiat uzyskany z rozbiérki nie powinien by¢é mieszany
w trakcie robdt, transportu i sktadowania z innymi materiatami rozbidrkowymi. Osobno nalezy
skladowac¢ i transportowaé kore bitumiczng z frezowania.

5.2.3. Rozbidorka kraweznikéw betonowych,

Nalezy wykonaé¢ recznie. Krawezniki uznaje sie jako ztomowe ze wzgledu na duzy stopien
zniszczenia.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D.00.00.00
6.2. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych

Kontroli podlega sposéb wykonania robét rozbidrkowych, prawidtowosci transportu i skladowania
materiatdw uzyskanych podczas rozbiodrki.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiaru robét zwigzanych z rozbiérkg elementéw ulic sa:

- dla poszczegolnych warstw nawierzchni jezdni i chodnika - m?,
- dla kraweznika, obrzeza betonowego - m,
- dla faw betonowych i transportu materiatéw rozbiérkowych — m?.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D.00.00.00

9. PODSTAWA PLATNOSCL.

Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST D.00.00.00.
Cena wykonania rob6t obejmuje:

- wyznaczenie miejsc, powierzchni, odcinkow rozbidrek

- oznakowanie robot

- rozebranie poszczegdlnych asortymentow

- zatadunek i transport materiatéw rozbiérkowych na sktadowisko wskazane
- przez Inzyniera oraz uporzadkowanie miejsc prowadzonych robot

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1/ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegoétowych warunkéw
technicznych dla znakdw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu
drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach (Dz. U. Nr 220 poz. 2181),

2/ Dz.U. Nr 62 z dnia 20.06.2001. Ustawa 628 z 27.04.2001 (z pdzniejszymi zmianami)

,O odpadach”
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