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Przebudowa drogi wojewodzkiej nr 260 w m. Wolkéciezka rowerowa SST

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjsgymagania dotyege wykonania i odbioru
robét zwihzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punkidysokaciowych przyprzebudowie
drogi wojewddzkiej nr 260 Wolka — Witkowo GnieznmwVoélka -sciezka rowerowa.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stadokiiment przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robét okénych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

W zakres robo6t pomiarowych, zgianych z odtworzeniem trasy i punktéw wysakiowych
wchodz;:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gtdwnych osi trasy i punktow
wysokaciowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate o0si),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysékiowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrartegprzed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposob utatwiagy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasykpy kierunkowe oraz pogtkowy i konco-
wy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate okienia podstawoweaszgodne z obovazujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymaga ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbin
pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padan
w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktow gltéwnych trasy nalestosowa pale drewniane z gwdziem lub pe-
tem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowatumasci okoto 0,50 metra.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nayestosowa paliki drewniangrednicy od 0,05
do 0,08 m i dtugéci okoto 0,30 m.

»Swiadki” powinny mie dtugai¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatqy.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine”
pkt 3.
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3.2. Sprt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakowych naley stosowa nastpujacy
sprzt:
- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiGw wysokaciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadiod pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotyaze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagamgélne”
pkt 4.

4.2. Transport sprztu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ama przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST D-MM@OO0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &yykonane zgodnie z obogziujacymi Instrukcjami GUGIK
@a-7).

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien prgepd Zamawiaicego dane zawiera-
jace lokalizacg i wspotrzdne punktéw gtébwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamaw&jo, Wykonawca powinien przeprowa-
dzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niedne do szczegbétowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byykonane przez osoby posiaglag odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich lbach wykrytych
w wytyczeniu punktéw gtdwnych trasy i (lub) reperéosboczych. Bidy te powinny by usunete
na koszt Zamawiagego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu okétone w dokumentacji projektowej
sa zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rane terenu
istotnie ré&nia sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o
tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie n@mvinno by zmieniane przed pogjiem
odpowiedniej decyzji przez igniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynidag z r@nic rzzdnych te-
renu podanych w dokumentacji projektowej ¢daych rzeczywistych, akceptowane przezyinera,
zostam wykonane na koszt Zamawiagpgo. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczaze roboty
dodatkowe w takim przypadku ohei Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mphy¢ rozpoczte przed za-
akceptowaniem wynikow pomiarow przezyniera.
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Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktow pomiarowych i ich oznatze
w czasie trwania robot. deli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaijo zostaf zniszczone
przez Wykonawe swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgest konieczne do dalszego
prowadzenia robdt, to zostaone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznepddavidtiowej realizacji robét nate do
obowiagzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtdwnych osay i punktéw
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdéwne frony by zastabilizowane w sposdéb trwa-
ly, przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, az@aklowihzane do punktéw pomocni-
czych, potaonych poza granicrob6t ziemnych. Maksymalna odlegtgpomiedzy punktami gtéwnymi
na odcinkach prostych nie o@przekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zalay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtuosi
trasy drogowej, a tade przy kadym obiekcie igynierskim.

Maksymalna odlegkd miedzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorskiowinna by odpowiednio
zmniejszona, zammie od jego konfiguracji.

Repery robocze natg zatazy¢ poza granicami robét zadganych z wykonaniem trasy drogowej
i obiektéw towarzysacych. Jako repery robocze pma wykorzysté punkty state na stabilnych, istnie-
jacych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak takich punktow, repesigocze nalgy zalazry¢
w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztaltiwdw stalowych, osadzonych w gruncie w spo-
s6b wykluczajcy osiadanie, zaakceptowany przezyhiera.

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji
po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stagupiwelacg podwojra w nawizaniu do reperéw pa
stwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigecaj wyrane i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdnej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagprojektows oraz inne dane geo-
dezyjne przekazane przez Zamawdajgo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawowej albo
innej osnowy geodezyjnej, oldtenej w dokumentacji projektowej.

O$ trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktaclrpdnich w odlegtéci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytréescz nie rzadziej nico 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrmasy w stosunku do dokumentacji projek-
towej nie mae by wieksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktéw osi trasy najewyznaczy z doktad-
nosciag do 1 cm w stosunku dogdnych niwelety okrdonych w dokumentaciji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nataizy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wovsczaly Wykonawca robét zagi
je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umiesagch poza granicrobét.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopow
na powierzchni terenu (oldlenie granicy robét), zgodnie z dokumentagjojektows oraz w miejscach
wymagajcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzerbiatrow miejscach zaakceptowanych
przez lrzyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypéw i wykopow naty stosowa dobrze widoczne paliki
lub wiechy. Wiechy nalegy stosowa w przypadku nasypéw o wysada przekraczajcej 1 metr oraz
wykopow gkbszych nk 1 metr. Odlegt&¢ miedzy palikami lub wiechami natg dostosowé do
uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogoviejlegi@é ta co najmniej powinna odpowiata
odstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi uthwia¢ wykonanie nasypéw i wykopow
0 ksztalcie zgodnym z dokumentagjrojektowva.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwkanych z odtworzeniem trasy i punktow wysétio-
wych naley prowadzt wedtug ogoélnych zasad okienych w instrukcjach i wytycznych GUGIK
(1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi W54.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robot

Odbior robdt zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasie na podstawie szkicéw
i dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub protokétkantroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przed-
ktada Ireynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndéci

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy platrci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi trgmynktow wysokéciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrartaprzed zniszczeniem i oznakowanie utatwia-
jace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyaigmac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityefis Gtéwny Urad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa paajdauGiK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysadlaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgsciowe, GUGIK 1979.

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne Gi#J1983.

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUT83.
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