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D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW W YSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SSTywgmagania dotyce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowe;j i jej punktéw wys$okwevych w ramach , Przebudowa drogi gminnej w m.
Wolka”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako doktipreetargowy i kontraktowy przy zlecaniu realizacji
rob6t wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét zwanych z wszystkimi
czynnagciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasgaire]

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysoi@owych

W zakres robdt pomiarowych, zwanych z odtworzeniem trasy i punktow wys@tiowych wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wys$okawvego punktéw gidwnych ositrasy i punktow wysatiowych,
b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzna&zesi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysékiowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrona idegizniszczeniem oraz oznakowanie w sposoéb utatvyiaj
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.0dtworzenie punktéw osnowy geodezyjnej

W zakres robét pomiarowych zwanych z odtworzeniem punktéw osnowy geodezyjnej zagej, uszkodzonej
lub zniszczonej w trakcie realizacji rob6t wchedz

a) zgloszenie zniszczenia lub uszkodzenia znaku ggguego do Geodety powiatowego

b) Odtworzenie punktéw osnowy geodezyjnej zagrej , uszkodzonej lub zniszczonej w trakcie realizatjét
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gléwne trasy - punkty zalamania osi trasy, pukidrunkowe oraz poatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostale okiéenia podstawoweaszgodne z obowrujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt.1

1.5. OgdIne wymagania dotyegce robét

Ogblne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogé joiet’1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyerce materiatow

Ogblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania podan®ST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtdwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dhigookoto 0,50 metra.
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Pale drewniane umieszczone poza grarobot ziemnych, wasiedztwie punktéw zalamania trasy, powinny énie
srednig; od 0,15do 0,20 m idiugbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowd paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i diugn okolo
0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w ista@gj nawierzchni bolce stalowéeednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 m.

Swiadki” powinny mig& diugas¢ okolo 0,50 m i przekrdj prostatqy.

3. SPRET
3.1. Ogodlne wymagania dotycrce spratu

Ogélne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysai@vych naley stosowd nastpujacy sprzt:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- flaty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowe;j i jej punktéwokggciowych powinien gwarantowauzyskanie
wymaganej dokfadrigi pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotycgce transportu
Og6Ine wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagané@rej pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materialow
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy tma przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
OgoblIne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-@OM, Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &yvykonane zgodnie z obaaziujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien pegepd Zamawigicego dane zawiergje lokalizaci i
wspokrzdne punktdow gidwnych trasy oraz reperow.

W oparciu 0 materialy dostarczone przez Zamae&gjo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i
pomiary geodezyjne nieztine do szczegbtowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagiag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinforma@nazyniera o wszelkich kbach wykrytych w wytyczeniu
punktow gidwnych trasy i (lub) reperéw roboczychedBt te powinny by usungte na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdztzy rzdne terenu okéone w dokumentacji projektowej ggodne z
rzeczywistymi rgdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #@ia Sig od rzdnych
okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadémitym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by zmieniane przed pogdjiem odpowiedniej decyzji przezAyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikeg
Z r@nic rzednych terenu podanych w dokumentac;ji projektowegdingch rzeczywistych, akceptowane przezytera,
zostan wykonane na koszt Zamawjaggo. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim
przypadku obaiza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktore bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mplgy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez kyniera.

Punkty wierzcholkowe, punkty gitéwne trasy i punktyneadnie osi trasy mugdy¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposéb wyray i jednoznaczny charakterystykpolozenie tych punktow. Forma i wzér tych oznatze
powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych iich oznatze czasie trwania
robét. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawego zostanzniszczone przez Wykonawéwiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest koniecongatszego prowadzenia robot, to zostane odtworzone na koszt
Wykonawcy.

WSszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dlavigiowej realizacji rob6t natg do obowazkdéw
Wykonawcy.
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5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasypunktéw
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty giéwne powilny¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, prziyyaiu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, azaldowazane do punktéw pomocniczych, paaych poza granicrobdt
ziemnych. Maksymalna odlegbpomidzy punktami gtdbwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza 500 m.

Zamawiagcy powinien zalay¢ robocze punkty wysokeiowe (repery robocze) wzdhosi trasy drogowej, a ta&
przy kazdym obiekcie iaynierskim.

Repery robocze nafe zatazy¢ poza granicami rob6t zwdanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw
towarzysacych. Jako repery robocze ima wykorzysté punkty stale na stabilnych, istnieych budowlach wzdiutrasy
drogowej. O ile brak takich punktéw, repery roboczleyazalazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztaltownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w spasgkluczajcy osiadanie, zaakceptowany przezyimera.

Rzedne reperéw roboczych najeokresla¢ z taky dokfadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosig niwelacg podwojra w nawizaniu do reperéw pagtwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeajwyra&ne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jego gdnej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nafg wykona w oparciu o dokumentagprojektowy oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiagcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingwowej albo innej osnowy geodezyjnej,

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktacrpdnich w odlegici zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz réelziej ni co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi thasyosunku do dokumentacji projektowej niezedoye
wigksze ni 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cnpadimstalych drog. Reine niwelety punktéw osi trasy
nalezy wyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku dogdnych niwelety okréonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nglaizy¢ materialdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunicie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woéwczag,Wgtkonawca robét zagpi je odpowiednimi palami
po obu stronach osi, umieszczonych poza giawicot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaezeaw;dzi nasypéw i wykopdw na powierzchni
terenu (okrélenie granicy robot), zgodnie z dokumeniggjojektowy oraz w miejscach wymaggajych uzupetienia dla
poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach zaadamnych przez kryniera.

Do wyznaczania kraydzi nasypow i wykopOw naty stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowa w przypadku nasypow o wysaia przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gdszych ni 1 metr. Odlegic
migdzy palikami lub wiechami nadg dostosowé do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowalp gis¢ ta co
najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym z
dokumentagj projektows.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakdci robét

Ogblne zasady kontroli jakol robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblolet 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrok jakosci prac pomiarowych zweanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych naley
prowadzt wedlug ogéinych zasad okfenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5$zgodnie z wymaganiami
podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru rob6t

Ogblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00®QNymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar rob6t zwiizanych z wyznaczeniem obiektéw jes¢&da obmiaru rob6t mostowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogblne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@M\dymagania ogdine” pkt 8.
8.2. Sposo6b odbioru robot

Odbior rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i dziennikow pomiaréw
geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktorgkdhawca przedkiada ignierowi.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogoblne ustalenia dotyseze podstawy platrigci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

10.

Nouo,rwdhPE

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi tramynktow wysokéciowych,
uzupeinienie osi trasy dodatkowymi punktami,
wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych,
wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym exgyiem dodatkowych przekrojow,
zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona i@egrzniszczeniem i oznakowanie ufatada odszukanie i
ewentualne odtworzenie.
Platna¢ robot zwizanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jestau koszcie rob6t mostowych.

PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Og6lne zasady wykonywarda geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwest@iwny Urzd Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poziorl;ik 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalagowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokove, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIIR3.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIR3.
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D-01.02.04

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZE N
| PRZEPUSTOW

1. WSTEP
1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogodinej specyfikacji tecangj (OST) § wymagania
dotyczce wykonania i odbioru robét zgzanych z ,, Przebudowdrogi gminnej w m.
Woélka”

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stadokiiment przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t diadania ,, Przebudowa drogi gminnej w m.
Wolka”

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot aganych
z rozbibrky:
- — warstw nawierzchni,
kraweznikow, obrzey i opornikow,
- — $ciekow,
- — chodnikow,
- — ogrodzé,
— — barier i poeczy,
- — znakdéw drogowych,
— — przepustow: betonowychelbetowych, kamiennych, ceglanych itp.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okitenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w OBIM-00.00.00 ,Wymagania ogoéine”
pkt 1.4.

1.5. OgdIne wymagania dotycgce robdt

Ogolne wymagania dotygee robo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIn
pkt 1.5.
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2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatdw

Ogoblne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pome
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rusztowania

Rusztowania robocze przestawne przy rozbiorceppistéw mog by¢ wykonane z
drewna lub rur stalowych w postaci:

— — rusztowa koztowych, wysokéci od 1,0 do 1,5 m, skiadaych s¢ z lezni z bali (np.
12,5 x 12,5 cm), nég z kradziakéw (np. 7,6 x 7,6 cm),en (np. 3,2 x 12,5 cm) i
pomostu z desek,

— — rusztowa drabinowych, skiadagych s¢ z drabin (np. diugeei 6 m, szerokéci 52
cm), usztywnionych gteniami z desek (np. 3,2 x 12,5 cm), na ktérychelatzch (np. 3,2
X 6,3 cm) uktada sipomosty z desek,

— — przestawnych klatek rusztowaniowych z rur stalow$tednicy od 38 do 63,5 mm, o
wymiarach klatek okoto 1,2 x 1,5 m lub plaskich tkla rusztowaniowych (np. z rur
stalowych érednicy 108 mm i &ownikdw 45 x 45 x 5 mm i 70 x 70 X 7 mm), O
wymiarach klatek okoto 1,1 x 1,5 m,

— — rusztowa z rur stalowychsrednicy od 33,5 do 76,1 mm pokonych acznikami w
ramownice i kratownice.

Rusztowanie nalgy wykona: z materiatdw odpowiadgych nastpujacym normom:

- — drewno i tarcica wg PN-D-95017 [1], PN-D-96000 [BN-D-96002 [3] lub innej
zaakceptowanej przezAayniera,

- — gwozdzie wg BN-87/5028-12 [8],

— — rury stalowe wg PN-H-74219 [4], PN-H-74220 [5] liimej zaakceptowane] przez
Inzyniera,

— — katowniki wg PN-H-93401[6], PN-H-93402 [7] lub inneggaakceptowanej przez
Inzyniera.

3. SPRET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogblne wymagania dotygeze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogobline” pkt 3.
3.2. Sprzt do rozbidrki

Do wykonania rob6t zwzanych z rozbiork elementow drég, ogrodienoze by
wykorzystany sprg podany porzej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
— — spycharki,

- — fadowarki,

- — zurawie samochodowe,
- — samochody egizarowe,
- — zrywarki,

- — mioty pneumatyczne,
— — pity mechaniczne,

- — frezarki nawierzchni,

- — koparki.
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4. TRANSPORT
4.1. Ogdblne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogoine” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw z rozbiérki

Materiat z rozbiérki ména przewozi dowolnymsrodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-M@00 ,Wymagania ogolne” pkt
5.

5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementow drég, ogroalzerzepustéw obejmajusunécie z terenu
budowy wszystkich elementéw wymienionych w pkt Z§odnie z dokumentac;j
projektowa, SST lub wskazanych przezzdmiera.

Je&li dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentagyentaryzacyjnej lub/i
rozbiorkowej, Irzynier maze polecé Wykonawcy sporadzenie takiej dokumentaciji, w ktorej
zostanie okrédony przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mima wykonywa mechanicznie lubecznie w sposob okény w
SST lub przez layniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastasoewn frezarek drogowych,
nalezy spetné warunki okrglone w OST D-05.03.11 ,,Recykling”.

Wszystkie elementy nitiwe do powtérnego wykorzystania powinnydysuwane bez
powodowania z&dnych uszkodze O ile uzyskane elementy nie atajg wlasndcia
Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce ok&one w SST lub wskazane przez
Inzyniera.

Elementy i materialy, ktore zgodnie z SST g wlkasndacia Wykonawcy, powinny
by¢ usungte z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiorce elementow drégrodzé i przepustow
znajdujce s¢ w miejscach, gdzie zgodnie z dokumeniarjpjektows beda wykonane
wykopy drogowe, powinny liytymczasowo zabezpieczone. W szczeginoalery
zapobiec gromadzeniugsiv nich wody opadowe].

Doly w miejscach, gdzie nie przewiduje siykonania wykopéw drogowych naie
wypeni, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaeagjo terenu i zagcic
zgodnie z wymaganiami okilenymi w OST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO $CIROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych

Kontrola jakdci robot polega na wizualnej ocenie komplétiavykonanych robot
rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzelementow przewidzianych do
powtérnego wykorzystania.
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Zag:szczenie gruntu wypenigjego ewentualne doty po usetyich elementach
nawierzchni, ogrod#ei przepustow powinno spetdiamdpowiednie wymagania okilene w
OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@OWymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows rob6t zwiazanych z rozbiork elementow drég i ogrodagest:
- - dla nawierzchni i chodnika - hfmetr kwadratowy),
- — dla kraweznika, opornika, obrza, sciekow prefabrykowanych, ogrodzebarier i
poreczy - m (metr),
— — dla znakow drogowych - szt. (sztuka),
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogdine” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogoblne ustalenia dotygee podstawy ptatrei podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuije:

a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:

- — wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérki,

— — rozkucie i zerwanie nawierzchni,

- — ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozhidvicelu ponownego jejaycia, z
utozeniem na poboczu,

- — zafladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,

- — wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbidrki krawznikow, obrzey i opornikow:

— — odkopanie krawznikdw, obrzey i opornikbw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,

- — zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. faw,

— — zafladunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,

- — wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

d) dla rozbiérki chodnikow:

- — reczne wygcie pltyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie imhy materiatow
chodnikowych,

— — ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbirkelu ponownego jegazycia, z
utozeniem na poboczu,

— — zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

- — zaladunek i wywiezienie materiatdw z rozbiorki,

— — wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

g) dla rozbiérki znakéw drogowych:

- — demonta tablic znakéw drogowych ze stupkow,

— — odkopanie i wydobycie stupkow,
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— — zasypanie dotéw po stupkach wraz z gmgzeniem do uzyskania 51,00 wg BN-
77/8931-12 [9],

- — zafladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
- — uporadkowanie terenu rozbidrki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartacziestg.

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogblnego przeznaezeni

3. PN-D-96002 Tarcicastiasta ogdlnego przeznaczenia

4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane naacgo
0golnego stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwwgriione i walcowane na
zimno ogollnego przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowanaatéwniki rbwnoramienne

7. PN-H-93402 Ii{towniki nierébwnoramienne stalowe walcowane na
goraco

8. BN-87/5028-12 Gwalzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem

gtadkim, okaglym i kwadratowym
9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wsgkika zagszczenia gruntu.



